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注:若客户选择该位置固定关节，
需将端面8颗M3x30螺钉补齐。

EtherCAT接口

CAN FD接口

电源接口
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CAN2 CAN1
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17统型款谐波关节模组性能参数

减速比 101

额定电压 V 48

额定电流 A 6.1

额定功率 W 252

最大电流 A 18.5

额定转速 rpm 30

额定转矩 N.m 31

平均转矩 N.m 51

启动停止允许最大转矩 N.m 70

关节输出最大转矩 N.m 93

瞬时允许最大转矩 N.m 143

重复定位精度 arcese ≤60

质量 kg 1.093

编码器数量 PCS 2

制动器 N.m 无

中空直径 mm 13

通讯总线 CAN/EtherCAT

审核

校核

设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

校核

V1.0

1:1

1 1

17谐波旋转关节模组

GH17A1-101-D0E-R

      

产品技术规格书

 

1 2 76543 8

874 53 621

F

E

D

C

B

AA

B

C

D

国华（青岛）智能装备有限公司

A3

投影视角

 
GH17A1-101-D0E-R

10400087
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